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Versorgung, 3 x 400VAC 1) Failsafespannung 24VDC  2) 3)
supply, 3 x 400VAC failsafe voltage 24VDC

1) Versorgungsspannungsbereich: 3 x 380...480VAC +/-10%, 50/60Hz;
power supply voltage range: 3 x 380...480VAC +/-10%, 50/60Hz;

2) Spannungsbereich Failsafespannung: 24VDC +/- 10%
failsafe voltage range : 24VDC +/- 10%

3) Ein Abschalten der Versorgungsspannung I6st die Failsafefunktion aus
switchoff of the power supply activates the failsafe function

4) Optional: Handnotbetatigung
Das Aktivieren der Handnotbetétigung (Driicken des Betétigungsknopfes) deaktiviert den Motorbetrieb!
optionally: Manual override
Enabling the manual override (pushing the operating knob) disables the motor operation!
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